Teknik Ozellikler:
Hassasiyet Ayari :SSR 02/2...100 kQ ayarli
:SSR 04 ( ince tip ) /2...100 kQ ayarh

Besleme Gerilimi :220 Vac + %20 (L-N), 50 / 60 Hz

Giug Tiiketimi <1VA
Galisma Sicakhgi -5°C...+55 °C
Kontrol Cikisi :Role, 1 Inversoér, 10A /250 Vac (Omron)

Elektriksel Omiir
Elektriksel baglanti

:100.000 agma / kapama (Rezistif Yiik)
:SSR 02 :Asansorlii klemens

SSR 04 :PCB klemens
Baglanti Sekli :Pano igine dikey ya da klemens rayina
Agirlik :SSR02 :0,3kg/ SSR04 :0,13
Boyutlar
SSR02
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Genel Ozellikler

Endustriyel tanklarda, su depolarinda, artezyen kuyularinda
pompa motorlari Sivi Seviye Roleleri ile kontrol edilir.Rélede 3
adet elektrod kullanilarak tanklarin, depolarin ve kuyularin
pompa motorlari ile doldurulmasi veya bosaltiimasi saglanir.
Kullanim ve calisma prensibi:

Normal olarak taban, alt ve Ust elektrod olmak Uizere 3 elektrod
kullanilir. Depo veya hazne metalden yapiimis ise taban
elektroduna ihtiyag yoktur.Bu durumda rélenin taban ¢ikisi metal
depoya direk olarak baglanir.

A) Deponun bosaltiimasi

Sekil 1'de goruldugi gibi motor, rélenin  2-3 kontaklarina
baglanir. Sivi seviyesi Ust (U ) elektrod seviyesine geldiginde role
ceker ( 2-3 kontaklari kisa devre olur) ve “ROLE” ledi yanar. Bu
durumda su motoru tanki bosaltmaya baslar. Su seviyesi alt
(L)elektrod seviyesinin altina geldiginde réle OFF konumuna
geger (1-2 kontaklari kisa devre olur) ve “ROLE” ledi séner. Bu
durumda ise su motoru durur. SSR su tankinin tekrar dolmasi igin
bekler. Eger taban (B) ve alt elektrod birbirine yakin olursa su
tanki tamamen bosaltilabilir. Fakat pompanin kuru g¢alismasini
onlemek icin taban ve alt elektrod seviyeleri arasinda min.10 cm
fark birakmakta yarar vardir.

B) Deponun doldurulmasi

Sekil 2'de gorildigu gibi motor rélenin 1-2 kontaklarina baglanir.
Bu durumda su seviyesi Ust elektrod seviyesine gelinceye kadar
su motoru tanki doldurur. SSR su tanki dolduktan sonra sivi
seviyesi alt elektrod seviyesinin altina duslinceye kadar bekler ve
distuginde tekrar tanki doldurur.

Sivi iletkenliginin yiiksek veya iki elektrod arasindaki direncin
kiglik olmasi halinde hassasiyet ayari max.’a dogru artirilir. Sivi
iletkenliginin dusik veya elektrod direncleriini gok yiksek olmasi
halinde hassasiyet ayari min.’a dogru azaltilir.Béylece elektrod
ve onlar baglayan kablolardaki rutubet ve islakliktan dolayi
yanlis kumandalar vermesi dnlenir.

Cihaz elektrodlari

Kuyular icin serbest elektrod denilen Uzeri plastik kilifli,

paslanmaz gelikten eletrodlar kullanilir. Depo ve haznenin metal

olmasi halinde taban elektrodu kullanmak yerine bu kisim metal

govdeye monte edilebilir. Hidrofor kazanlari gibi basing altindaki

sivi seviyeleri igin kazan elektrodu kullaniimalidir.Elektrik

akimini ¢ok fazla ileten veya hig iletmeyen sivilar igin ise kontakl

samandira tipi elektrod kullaniimasi tavsiye edilir.

NOT 1: Taban elektrodu kesinlikle kullanilmalidir, aksi
takdirde réle ¢ikis vermez

NOT2: 2 elektrodlu kullanimlarda: Elektrod1 : taban(B
Elektrod2: Uile L kisadevre

NOT 3 : Sivi Seviye Rélesi yanici sivilarda kullanilmaz.
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Sekil 1 (Deponun doldurulmast igin baglanti sekli )
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Sekil 2 (Deponun bosaltiimas icin baglant sekli )
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